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× GENERALIDADES, MEDICIONES Y ERRORES. RELACIÓN ENTRE VARIABLES 
 

I. Escribe en el paréntesis la clave de la respuesta correcta:  

 

1. Es un ejemplo de ciencia formal:                                                                                          (  ) 

a) Sociología                    b) Química                 c) Lógica                      d) Biología  

 

2. Ciencia experimental que depende mucho de la observación y la medición objetiva de los 

fenómenos naturales:                                                                                                        (   ) 

a) Metalurgia                   b) Sociología              c) Física                         d) Matemáticas  

 

3. El iniciador de la Física experimental fue:                                                                             (  ) 

a) Lucrecia                       b) Galileo                     c) Newton                    d) Kepler  

 

4. La más antigua de las  ramas fundamentales de la Física es:                                           (  )  

a) Magnetismo                b) Mecánica              c) Óptica                      d) Electricidad  

 

5. Un fenómeno físico es:                                                                                                             (  )  

a) Quemar un papel                                           b) Revelar una fotografía     

c) Agriar la leche                                                 d) Fundir hielo   

 

6. Estudia el movimiento de los cuerpos sin importar las causas que lo producen:            (  )  

a) Dinámica                b) Estática                c) Cinemática              d) Hidrodinámica  

 

7. Estudia solo los aspectos geométricos del movimiento:                                                     (  )  

a) Estática                   b) Cinemática         c) Dinámica                  d) Hidrodinámica  

 

8. Estudia el movimiento de los cuerpos y las causas que lo producen:                              (  )  

a) Estática                   b) Cinemática         c) Dinámica                  d) Hidrodinámica  

 

9. Estudia los cuerpos que se encuentran en estado de reposo:                                          (  )  

a) Estática                   b) Cinemática         c) Dinámica                  d) Hidrodinámica  

 

10. Al conjunto de conocimientos ordenados y clasificados se le llama:                            (  )  

a) Ley                          b) Hipótesis                c) Técnica                     d) Ciencia  

11. El método científico es:                                                                                                          (  ) 

a) Un conjunto de pasos sistemáticos, ordenadas, que hay que seguir para realizar una 

investigación.  

b) Una serie de disciplinas que sigue un ingeniero para cumplir con su trabajo.  

c) Un conjunto de pasos que sigue un ingeniero para elaborar un trabajo.  

d) Una ciencia que sirve para estudiar Física.  

 

12. La hipótesis es una etapa del Método Científico que:                                                     (  )  

a) Indica las causas de un problema o fenómeno  

b) Supone la respuesta a un problema científico.  

c) Resume matemáticamente las causas de un fenómeno natural.  

d) Resume la relación entre factores que intervienen en un fenómeno.  

 

13. La conclusión es la etapa del Método Científico que.                                                    (  )  

a) Supone la respuesta a un problema científico.  

b) Indica las causas de un origen de un problema o fenómeno.  

c) Dar respuesta a un problema científico en base a la hipótesis, previa comprobación.  

d) Resume la relación matemática existente entre los parámetros que intervienen en un 

fenómeno natural.  
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14. A la comparación de una magnitud con otra de la misma especie, tomada como patrón se 

le llama:                                                                                     (  )  

a) Observar                  b) Medir                 c) Tarar                d) Calcular  

 

15. Al patrón que se usa para la comparación cuando queremos conocer la magnitud de una 

cantidad, se le llama:                                                                                          (  )  

a) Dimensión               b) Magnitud fundamental       c) Unidad        d) Magnitud derivada  

 

16. A las unidades que se expresan en función de otras que se han definido previamente se les 

conoce como:                                                                                                      (  )  

a) Escalares                 b) Vectoriales         c) Fundamental      d) Derivada  

 

17. El error que con frecuencia se debe a la persona que realiza la medición y que normalmente 

tiene causas des conocidas, se llama:                                                              (  ) 

a) Absoluto                  b) Relativo               c) Aleatorio             d) Sistemático  

 

18. El error sistemático fundamentalmente se debe a:                             ( )  

a) Que la escala y el objeto a medir no están en el mismo plano.  

b) Los instrumentos con los que se realizan las mediciones.                                  

c) La persona que efectúa las mediciones.  

d) La cantidad de cifras utilizadas en el resultado.  

 

19. La fuerza, la aceleración y la velocidad son ejemplos de cantidades:          (  )  

a) Fundamentales           b) Derivadas           c) Suplementarias          d) Escalares  

 

20. Aquellas mediciones en las que el resultado se obtiene mediante cálculos matemáticos, se 

llaman:       

 (  ) 

a) Directas                       b) Indirectas            c) Inversas                   d) Exactas  

 

21. A la diferencia entre el valor obtenido en una medición y el valor aceptado, se llama error:       

  (  ) 

a) Aleatorio                     b) Absoluto              c) Relativo                  d) Porciento  

 

22. El cociente que se obtiene de dividir la diferencia del valor obtenido y el aceptado, por el 

valor aceptado recibe el nombre de error:                                                                    (   )  

a) Aleatorio                     b) Absoluto              c) Relativo                 d) Porciento  

 

23. La gráfica que se obtiene en un experimento en el que se efectúan mediciones de dos 

variables que son entre si directamente proporciona les es:                       (  )  

a) Una recta que parte del origen                  b) Una recta que no pasa por el origen  

c) Una hipérbola                                                d) Una parábola  

 

24. L a parábola es una curva que se obtiene cuando las variables medidas son proporcionales 

de tal forma que su relaci ón es:             (  ) 

a) Directa                    b) Inversa                   c) Lineal                      d) Directa al cuadrado 25.  

Cuando la relación que guardan entre si dos variables es inversa, la ecuación que representa 

dicha  relación es de la forma:       (   ) 

a) y/x = k                       b) (y -b)/x = k               c) y/ x 2 = k                 d) yx =  
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Efectúa las siguiente 

transformaciones de unidades  

 
1) 10 km=__________________m                       

2) 200cm2 =_________________m2                                                                              

3) 30gr=____________________kg.                    

4) 50 km/hr=________________ m/s 

5) 20m/s=___________________ km/hr 

 6) 1500 mm/s =_______________m/s7) 20 

km/hr2=________________ m/s2.                     

8)  0.23 m2=__________________cm2 

9) 23 m2=_____________________cm2 

10) 40 cm2 =___________________m2 

11) 55 cm/seg =________________m/seg 

12) 102 mm/seg= ______________cm/seg 

13) 60 km/hr=__________________m/seg 

14) 50 m/s = ____________________km/hr 

15) 35 seg= ____________________hr 

 

16) 4hr = ______________________seg 

17) 180 cm/s2 =_________________ m/s2 

18) 234 mm =____________________ m 

19) 505 m =______________________ mm 

20) 256x10-4 m/s  =________________ cm/s 

21) 223455 cm/s =________________ m/s 

22) 0.4567 cm/s  =_________________ m/s 

23) 1 CV = _______________________HP 

24) 3 HP = _______________________CV 

25) 4 lt =_________________________m3 

26) 025 m3 = _____________________lt 

27) 2345 lt = ______________________m3 

28) 4567 watt = ____________________HP 

29) 4567 watt = ____________________CV 

30) 24 hrs = _______________________seg 

31) 360 días = ______________________seg 

 

 

 

 

Encuentra  las dimensiones de las siguientes cantidades:  

 
MAGNITUD EC. 

DIMENSIONAL 

MAGNITUD EC. 

DIMENSIONAL 

Velocidad Lineal 

 

 Velocidad Angular  

Aceleracion Lineal 

 

 Aceleración Angular  

Frecuencia 

 

 Fuerza  

Energia 

 

 Potencia  
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RELACIÓN ENTRE VARIABLES 
 

1.- En un experimento de laboratorio se obtuvieron los siguientes valores. Calcula, 

suponiendo que corresponden a una constante:  

a) El valor aceptado   

 b) El error absoluto para cada valor   

c) El error relativo y el porciento para cada valor   

 

 

  Va= ______________ 

 

 

 

 

2.- Al medir en el laboratorio el índice de refracción de diferentes soluciones de alcohol en 

agua, se obtuvieron los siguientes resultados. De acuerdo con los datos obtén:  

a) La gráfica  

b) Di que tipo de relación existe entre esas variables: ____________________  

c) El valor de la constante de proporcionalidad.  

d) El valor aceptado para la constante es: ____________________  

e) Escribe la ecuación empírica que relaciona dichas variables: ____________________  

f) Calcula el porciento de error para el último dato e%= ____________________  

 

 

 

Índice de 

Refracción  

% ALCOHOL Constante  

1.333 0  

1.338 10  

1.343 20  

1.348 30  

1.353 40  

1.357 50  

1.360 60  

 

 SVO= 

 VA= 

 

 

CONSTANTE 

(m)  
Eab s 

 

Er 

 

E% 

 

10.2    

10.3    

9.9    

10.1    

9.8    

10.0    

9.0    
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PROBLEMAS: 

 

Con los datos de los problemas realiza lo siguiente:  

 a) Realiza la gráfica correspondiente con los datos de las tablas.  

 b) Identifica el tipo de relación a que corresponde la gráfica.  

 c)  Indica el modelo matemático a que corresponda la gráfica.  

 d) Obtén el valor aceptado de la constante del modelo matemático.  

 

 

 

 

1. Una partícula se desplaza de un lugar a otro registrando las posiciones con sus tiempos 

correspondientes como indican las tablas siguientes:  

 

a)  

S cm.  0 9.8 20.3 29.8 40 50.7 

t seg.  0 2 4 6 8 10 

 

 

b)  

S cm.  0 4.8 20.2 44.8 80.3 12.5 

t seg.  0 1 2 3 4 5 

 

 

c)  

S cm.  0 9.88 19.9 30 40.2 49.86 60.1 

t seg.  0 1 2 3 4 5 6 

 

 

 

 

d)  

S cm.  0 122 489 1100 1956 3056 

t Seg. 0 0.5 1 1.5 2 2.5 

 

 

 

 
2.- Una partícula se mueve adquiriendo diferentes velocidades en determinados tiempos 

como se indica en las siguientes tablas:  

 

a)  

v cm./seg.  5.1 9.9 14.8 20 25.3 30 

T seg.  0 1 2 3 4 5 

 

b)  

v m/s  29.5 35 39.5 45 50.1 

t seg.  0 1 2 3 4 
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3. Un gas adquiere diferentes volúmenes por causa de cambios de presiones 

registrándose como indican las siguientes tablas:  

 

a)  

V m3 2.43 1.51 1.13 0.96 0.77 

P Mpa  0.81 1.3 1.74 2.05 2.56 

 

 

b)  

V m3 2.67 1.66 1.24 1.05 0.84 

P Mpa  0.89 1.43 1.91 2.25 2.81 

 

 

 

 

4. Un peso w se suspende de un alambre, deformándose el alambre como indica la tabla 

adjunta, realiza lo que se pide al principio:  

 

w Kg. 0 48.9 132.7 193.9 295.9 387.8 449 

L mm.  500 502 505 508 512 516 520 

 

 

 

 

 

 

5. La transmitancia en una solución esta relacionada con la concentración como indica 

la tabla de los valores registrados.  

 

 

% T 20 40 60 80 100 

g/l  Conc.  0.20 0.10 0.07 0.05 0.04 
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ALGEBRA VECTORIAL 
 

 
I. Contesta lo siguiente  

 

1. La dirección de un vector  se encuentra en el rango de ________ a _________ 

grados, si está en el primer cuadrante, de ________ a_________ si se localiza en 

el segundo, de _______ a ________ cuando se encuentra en el tercero y de 

________ a _______ en el cuarto. 

 

 

2. Calcula la dirección de los siguientes vectores:  

 

a) v 1=(3,4):q=________________                                         b) v2=(-3,4): q=______________ 

 

c ) v3=(-33,-4):q=______________                                        d) v 4=(3,-4): q=______________ 

 

e) v5=5i+3j: q=______________                                             f) v 6=-4i+5j: q=_______________ 

 

 
3. Existen dos formas de multiplicar un vector por otro vector; una se llama 

________________     

y se utiliza como símbolo _________________  y la otra _________________ y se representa por 

medio de ________________. 

 

4. ¿Cómo se representa el vector (5, -1) utilizando vectores 

unitarios?___________________ 

 

5. El vector 2i -3j, en notación cartesiana se expresa:__________________  

 

6. 3m, 120ª expresado utilizando vectores unitarios:___________________     

 

 

II. Escribe en el paréntesis la clave de la respuesta correcta:  

 

1. Una magnitud vectorial es aquella que queda per fectamente definida anotando: (    ) 

a) Módulo y unidades                               b) Módulo con sus unidades, dirección y sentido  

c) Módulo únicamente  d)  Únicamente módulos positivos  

 

2. Una magnitud escalar es aquella que queda perfec tamente definida anotando:    (    ) 

a) Módulo y unidades                               b) Módulo con sus unidades, dirección y sentido  

c) Módulo únicamente    d)  Únicamente módulos positivos  

 

3. Un ejemplo de magnitud vectorial es:                                                   (    )  

a) Velocidad                       b) Tiempo                       c) Masa                     d) Temperatura  

 

4. Un ejemplo de magnitud escalar es:(    )  

a) Densidad                         b) Fuerza                        c) Aceleración                     d) Torca  

 

5. Característica que poseen las magnitudes vectoriales que se da tomando como 

referencia, normalmente los ejes cartesianos:                                                    (    )  

a) Módulo                            b) Dirección                   c) Sentido                     d) Unidades  
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6. Característica  que poseen las magnitudes vectoriales que se refieren a la intensidad de 

esta:                                                                                                (    )  

a) Módulo                            b) Dirección                   c) Sentido                     d) Unidades  

7. Característica que poseen las magnitudes vectoriales que puede ser positiva o 

negativa y se toma sobre la dirección dada:                                              (    )  

a) Módulo                            b) Dirección                    c) Sentido                    d) Unidades  

 

8. Vector que tiene como característica poder moverse a lo largo de su línea de acción 

sin alterar sus características:                                                                                                 (    ) 

a) Libre                                 b) Deslizante                   c) Anclado                  d) Colineal  

 

9. Vector que tiene como característica  poder  trasladarse paralelamente a sí línea de 

acción sin alterar sus características:                                                       (    )  

a) Libre                                 b) Deslizante                   c) Anclado                  d) Colineal  

 

10. Un vector el cual su punto de aplicación es fijo por lo cual se alteran sus características 

si se le cambia se llama:                                                                                 (    )  

a) Libre                                 b) Deslizante                  c) Anclado                   d) Colineal  

 

11. Cuando dos vectores tienen el mismo módulo, direcci ón y sentido, se dice que son: (   ) 

a) Iguales                       b) Paralelos                        c) Colineales                       d) Coplanarios   

 

12. Cuando un conjunto de vectores es paralelo a una misma lí nea recta, se dice que s ()                                                        

a) Iguales                       b) Paralelos                        c) Colineales                       d) Coplanarios  

 

13. Si un conjunto de vectores tienen la misma dirección, se dice q ue son:                       (    ) 

a) Iguales                       b) Paralelos                        c) Colineales                       d) Coplanarios  

 

14. Cuando un conjunto de vectores son paralelos a un mismo plano, se dice que son: (    ) 

a) Opuestos                   b) Concurrentes                c) Coplanarios                    d) Colineales  

 

15. Cuando un conjunto de vectores tienen un punto en común, se dice que son:       (    ) 

a) Opuestos                    b) Concurrentes                c) Coplanarios                   d) Colineales  

 

16. Cuando dos vectores tienen el mismo módulo y dirección pero sentido contrario, se 

dice que son:                                                                                                                                (    ) 

a) Opuestos                    b) Concurrentes               c) Coplanarios                    d) Colineales  

 

17. cuando un vector tiene un módulo igual a la unidad se le llama:    (    )  

a) Cero                           b) Unidad                           c) Propio                              d) Resultante  

 

18. Cuando el módulo del vector tiene un valor de cero se le llama:    (    )  

a) Cero                           b) Unidad                           c) Propio                              d) Resultante  

 

19. A cualquier vector cuyo módulo es diferente de cero se la llama:           (    )  

a) Cero                           b) Unidad                           c) Propio                              d) Resultante  

 

20. A un vector único que produce los mismos efectos que un conjunto de vectores dados  

se llama:                                                                                                                                         (    ) 

a) Unidad                       b) Propio                            c) Equilibrante                    d) Resultante  

 

21. Al vector capaz de compensar la acción de un conjunto de vectores actuando 

simultáneamente se le llama:                                                                                               (    ) 

a) Unidad                       b) Propio                            c) Equilibrante                    d) Resultante  
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22. Expresa en coordenadas cartesianas los siguientes vectores:  

a) 6N ê43° = _______________________   b) 3m ê173° = ________________________ 

c) 4N ê230° = ______________________                          d) 5m ê310° = ________________________ 

 
23. Expresa en coordenadas polares los siguientes vectores:  

a) (4N, 3N) = _______________________  b) ( -2m,5m) =_________________________ 

c) ( -7N,-1N) = _______________________                       c) (8m,-9m) = _________________________ 

 

 

III. Resuelve los siguientes problemas:  

 

1. representa en los ejes cartesianos los vectores:  

a) -3i+4j  b) 2i -j   c) 4i+2j    d) ði-2j 

e) 2m ê30°                    f) 5m ê300°  g) 4m ê210°                   h) 1m ê103° 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. Utilizando un método gr áfico, encuentra l a resultante (o suma) de los siguientes sistemas 

de vectores: (Expresa los resultados en notación polar).  

 

a) (3, -2)   b) 4i -2j    c) 3m,40°  

     (2, 5)    -5i+j         5m, 120° 

     (-2,1)       -3i+4j                                            2m,230° 

 

R= _________________  R= ___________________ R= ____________________ 

 

Problemas de vectores (localización, descomposición, suma de vectores) en cada sistema 

de vectores.  

 

Obtener la resultante de los siguientes sistemas de vectores:  

 

1. V1= (-3, 4)             V2= 4 m; 0  ̄            V3= 3 m; 90  ̄

 

2. V1= (3, 4)              V 2= 4 m, 270  ̄        V3= 3 m ;180  ̄

 

3. V1= (3, 0)              V 2= 4 m; 270  ̄        V3= 3 m; 90  ̄
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4. V1= (-4, 0)             V2= 4 m; 210  ̄        V3= 2 m; 90  ̄

 

5. V1= 5 m; 30  ̄        V2= 2 m; 0  ̄            V3= (-6,0) 

 

3. Utiliza el método analítico para resolver las siguientes operaciones:  

­­ 

V1= (4N, 3N)  Y   V2= 6N, 180  ̄

 

­­­­ 

a)  V 1 + V2 = ____________________                                 b) V1 ð V2 = _____________________ 

­­­­ 

c)  V 2 ð V1 =  ____________________ d) V 1¶ V2 = _____________________ 

­­­ 

e) V 2  x V1 = ____________________ e) V 2 x V  = _____________________ 

 

 

4. Realiza las mismas operaciones del problema 3, tomando los valores:  

­ ­ 

V1= 7 ê270  ̄ y  V2 = - 4 i + 3j 

 

a) ______________________                                                      b) ____________________ 

c) ______________________                                                      d) ____________________ 

e) ______________________                                                       f) ____________________ 

 

 

5. Realiza las siguientes sumas:  

a) 4m ê0  ̄+ 6m ê90  ̄+ 8m ê30  ̄= _______________________ 

a) 4N ê90  ̄+ 6N ê180  ̄+ 8N ê120  ̄= _____________________ 

a) 4T ê180  ̄+ 6T ê270  ̄+ 8T ê210  ̄= ____________________ 

 

 

6. Si a= 2i ð 3j  y  b= i + 4j calcula:  

­­ 

a) a ¶ b  ____________________ 

­­ 

b) b x a  ___________________ 

­­ 

c) a x b  ___________________ 
 

7. Representa, utilizando determinantes, los siguientes productos y efectúalos:  

­ 

 c = -4i + j ;  d= -2i 

 

 

­­­­ 

a) c x d=     = _______________         b) d x c=                   = ________________ 

 

 

 

 

­­ 

8. Si   r = 2 ê37  ̄ y  v= 10 ê90 ,̄ calcula:  

­­­­ 

a) r x v = ____________________                                      b) r ¶ v = _____________________
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9. Realiza los siguientes productos:  

a)  (4,0) Ö (0,-1) = _________________                    b)  (-9,12) Ö (4,3)= _______________ 

c)  (4, -3) Ö (4,-3)= _________________                   d)  ( -0.5, 0) Ö (2,0)= ______________ 
 

Estas ecuaciones también se pueden obtener con el método utilizado para calcular un determinante.  

 

 

V

░ ▒ ▓
ὃ ὃ ὃ

ὄ ὄ ὄ
 
ὃ ὃ

ὄ ὄ
░  

ὃ ὃ
ὄ ὄ

▒  
ὃ ὃ

ὄ ὄ
▓ 

 

 

ἤ  ὃὄ  ὃὄ ░ ὃὄ  ὃὄ ▒ ὃὄ  ὃὄ ▓  

 

ἤ  ὃὄ░  ὃὄ▒ ὃὄ▓  ὃὄ▓  ὃὄ▒  ὃὄ░ 

 

10.- Hallar el ángulo formado por dos vectores de 9 y 6 unidades  si su resultante tiene un 

modulo igual a 12 unidades  
 

 

11.- Si  A = (1,2,3) = î + 2ơ +3k   yB = ( -3,0,4) = -3î +4k    

 

 
 

 
 
 
12.- Si  r  = (2,3 ,0) = 2î +3ơy   F = ( -40,50,0) = -40î  + 5 0ơ 

 

 
  
 

 
13.- Si q=1.6 x1 0 -19C;  v=(1,2,0) m/s = î + 2ơyB=( -3,0,0)Tesla = -3î    

 

 
Calcula: Fm = q v x B 

 

 
 
 
 
 
 
 

   A x B =  
  

î  - 
  

ơ  +  
  

k =  
      

Mpar =r x F =  
  î  

- 
  

ơ  +  
  

k  =  
      

 
Fm= q v xB=1.6 x 1 0 -19C 

  
î      - 

  
ơ  +  

  
K=         Nw.          
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ESTATICA 
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ESTÁTICA 
 

II. Escribe en el paréntesis la clave de la respuesta correcta:  

 

1. La mecánica es la rama de la Física que se divide en:                                                    (   )  

a) Cinemática y Dinámica                                          b) Estática y Cinemática  

 c) Estática y Dinámica                                                d) Estática, Cinemática y Dinámica  

 

 

2. Un sistema de fuerzas en el que las líneas de acción de todas tienen la misma dirección 

reciben el nombre de:                                                                                                                (   ) 

a) Paralelas                  b) Concurrentes                   c) Colineales                   d) Mixtas  

 

3. El momento de la fuerza ( -3N, -5N) con respecto al punto ( -2m, 5m) es:                        (   )  

a) -16mN                       b) -1mN                                 c) 11mN                           d) 16Mn  

 

4. Una escalera está en equilibrio con su extremo superior sobre una pared y el inferior 

sobre el piso. Es más fácil que se deslice cuando un hombre se para en:                        (    )  

a) El primer escalón                                                      c) El escalón central  

b) La cuarta parte de la altura                                   d) El extremo superior  

 

5. Un cuerpo se desliza aceleradamente sobre un plano horizontal, entonces se cumple 

que:                                                                                                                                          (    )                                                                                                                          

a) S FX = 0; S FY = 0         b) S FX = 0; S FY  ̧0          c) S FX  ̧0; S FY = 0           d) S FX  ̧0; S FY  ̧0 

 

6. Se tiene dos fuerzas F 1=(-3N, -5N) y F2=(2N, -3N). La equilibrante de este sistema es:   (    )  

a) (1N, 8N)                    b) ( -1N, -8N)                          c) (5N, 2N)                       d) ( -5N, -2N) 

 

7. El punto donde se considera concentrado el peso de un cuerpo se llama centro de: (   )  

a) Giro                           b) Geometría                       c) Masa                          d) Gravedad  

 

8. Una partícula que tiene MCUV:                                                                                             (    ) 

a) Está en equilibrio de traslación y rotación.  

b) Está en equilibrio de rotación únicamente.  

c) La suma de los momentos de las fuerzas que actúan sobre ella es igual a cero.  

d) Está en equilibrio de traslación únicamente.  

 

9. Cuando al aplicarle una fuerza a un cuerpo, no se produce en este cambio interno 

significativo, se considera:                                                                                                           (    ) 

a) Una partícula           b) Rígido                               c) Inelástico                   d) Duro  

10. La expresión d  X  F  indica al:                                                                                           (    )  

a) Par de fuerzas                                                       b) Momento de la fuerza   

  c) Equilibrio de rotación                                d) Equilibrio de rotación  

 

11. Las unidades del momento en el sistema internacional son:                                           (   ) 

a) Newton                    b) m/s                                    c) mN                              d) Nm/s  

 

12. Dado un sistema: 3N ê0 ;̄ 11N ê180  ̄y  6N ê90 ,̄ la magnitu d  de su equilibrante es:  

                                                                                                                  (    ) 

a) 10N                           b) 20N                                    c) 15N                              d) 14N  
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14. Un automóvil cruza un puente. Las fuerzas en los postes de ambos extremos del puente 

y el peso del automóvil son:                                                                                                        (    ) 

a) Paralelas                  b) Concurrentes                   c) Colineales                 d) Mixtas   

 

15. De las siguientes fuerzas, elige la que tenga un momento mayor de acuerdo con la 

magnitud del brazo y la fuerza:                                                                                                  (    ) 

a) 20N con brazo de 4cm.                                                      c) 10N con brazo de 4cm.    

b) 15N con brazo de 3cm.                                                      d) 8N con brazo de 5cm.  

 

16. Si se tiene un pedazo de madera de forma irregular, se puede afirmar que:               (    )  

a) No es posible determinar su centro de gravedad.  

b) El centro de gravedad se localiza en el punto en donde al apoyarse se equilibra éste.  

c) El centro de gravedad coincide con el centro geométrico de la pieza.  

d) El centro de gravedad se ve afectado por su densidad.  

 

17. Si rodamos un aro sobre una superficie plana, el centro de gravedad del aro:          (    )  

a) Gira describiendo círculos de perímetro igual al del aro.  

b) Describe círculos pequeños en su movimiento.  

c) Se desplaza en línea recta.  

d) Está situado en el borde del aro.  

 

18. Un tablón de espesor uniforme de 10m. de longitud y 250 N de peso está suspendido 

por un cable en cada extremo. Un pintor que pesa 750N está situado a 3m. del extremo 

izquierdo del tablón. La tensión del cable del extremo izquierdo es:                             (     )  

a) 2.5x10 2N                       b) 2.2x10 2N                     c) 3.5x10 2N                        d) 6.5x10 2N 

 

19. Si una regla graduada en equilibrio se le coloca una masa de 0.2Kg. a 0.3m. a la 

izquierda del fulcro y una segunda masa de 0.1Kg. a 0.6m a la derecha, la regla:  (      )  

a) Girará en sentido contrario a las manecillas del reloj.  

b) Permanecerá en equilibrio.  

c) Girará en el mismo sentido de las manecillas del reloj.  

d) Se desplazará verticalmente.  

 

20. Una escultura moderna construida de madera y aluminio con una forma aproximada 

de un cilindro de 1m de alto y 20cm de diámetro, es más estable si se coloca:          (     )  

a) Con la parte del aluminio hacia abajo.  

b) Horizontalmente.  

c) Con la parte de madera hacia abajo.  

d) Sobre uno de sus bordes.  

 

21. Un autobús de dos pisos es más estable sí:                                                                    (    )  

a) Todos los pasajeros están en el primer piso.  

b) Los pasajeros llenan ambos pisos.  

c) Todos los pasajeros se encuentran en el segundo piso.  

d) No hay ningún pasajero en el autobús.  

 

22. Si a un cuerpo se le aplican dos fuerzas F 1 y F2 de la misma magnitud y sentido 

contrario, separada una distancia b, puede afirmarse que dicho cuerpo está en:      (     )  

a) Equilibrio de rotación                                                  b) Equilibrio de traslación  

c) Equilibrio total                                                              d) Reposo  
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23. Tres cuerdas A, B Y C tienen un extremo en común. Si en las cuerdas A y B se ejercen 

fuerzas de 300N y 400N respectivamente; encuentra el valor  que deberá tener la fuerza 

aplicada en C para que el sistema se encuentre en equilibrio:  

a) Si las cuerdas A y B tienen la misma dirección:          C = ______________________________ 

b) Si tiene direcciones opuestas:                                       C = ______________________________ 

c) Si son perpendiculares:                                                   C = ______________________________ 

 

24. Di cuando es más probable que una hamaca al usarse; si se fija fuertemente estirada o 

si se cuelga bastante. (Haz el diagrama de cuerpo libre en ambos casos y justifica tu 

respuesta en base a ellos).  

 

 

III. Resuelve los siguientes problemas:  

 

1. Calcula la equilibrante de los siguientes sistemas de fuerzas:  

a) 5N ê0  ̄; 3N ê150  ̄                             E = __________________________ 

b) 3N ê120  ̄; 4N ê260  ̄                         E = __________________________ 

c) 10N ê300  ̄; 15N ê200  ̄                     E = __________________________ 

 

2. Calcula la equilibrante de los siguientes sistemas de fuerzas:  

 

 

 a)  100cm  

 

                                                      50N E = __________________  

                                 0cm                  50cm   

 

 

 

                                         20cm  30N 

 

 60N                              60N 

 

 

 

  

  b)                                                            100cm  

  

 5N         60cm  

 4N 8N 

 

 

 3N 

                                    20cm                 6N  E = _______________________ 

 

 50cm  

 

 

3. Un par de fuerzas cuyo momento es -100mN está formado por fuerzas de 25N. Calcula y 

representa esquemáticamente el par:  
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